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. WSTEP

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonaniai O  dbioru Robot

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan dotyczacych wykonania i odbioru Roboét,
ktdre zostang wykonane w ramach wybudowania i wyposazenia placu zabaw w ramach
rzgdowego programu ,Radosna Szkota” przy Szkole podstawowej w Starym Kraszewie.
Przedmiot Zamowienia:

Zamowienie obejmuje wykonanie nastepujacych robot: przygotowanie terenu, wykonanie
nawierzchni placu zabaw (nawierzchnie trawiaste, nawierzchnie elastyczne: komunikacyjna
I bezpieczna), ogrodzenie terenu (ogrodzenie wysokosci 1,0 m), montaz urzadzenh
zabawowych (oferujgcych ré6znorodne aktywnosci, na ktérych mozne bawic¢ sie kilkanascioro
dzieci jednoczesnie) oraz urzadzen matej architektury (tawki, kosze na smieci, tablica
informacyjna).

Zamowienie realizowane w jednym zadaniu, ktére obejmuje wyposazenie placu zabaw w

miejscowosci Stary Kraszew na terenie dziatki nr ewid. 982.

2. Kod CPV:

CPV 45111213-4 - roboty w zakresie oczyszczania terenu

CPV 45223800-4 - montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji
CPV 45112723-9 - roboty w zakresie ksztalttowania placow zabaw
CPV 45342000-6 - Wznoszenie ogrodzen

3. Ogollne wymagania dotycz gce robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

Dopuszcza sie tylko takie odstepstwa od projektu, ktére nie naruszajg postanowien norm, a
sq uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem projektu oraz sg udokumentowane
stosownymi zapisami, potwierdzonym przez nadzér techniczny, lub innym réwnorzednym

dowodem.

1. Materiaty

Proponowane materiaty i ich rodzaje podano w Dokumentacji Projektowej. Dopuszcza sie
stosowanie materialtdw zamiennych pod warunkiem, ze spetniajg wymagania odpowiednich
norm (PN, BN) lub posiadajg aprobaty techniczne w przypadku braku odpowiednich norm.

Kazda zmiana materiatdw wymaga pisemnej zgody Inspektora.



5. Transport

Materiat i sprzet mogq by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inspektora, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. W czasie transportu
nalezy urzadzenia placu zabaw przewozi¢ dobrze zamocowane, zabezpieczone przed

zarysowaniem i uszkodzeniem mechanicznym w czasie transportu.

6. Wykonanie robot

6.1. Zasady ogolne

Przed przystgpieniem do prac zwigzanych montazem urzgadzen placu zabaw, nalezy
sprawdzi¢ czy dostarczony towar jest zgodny ze specyfikacjg z zamowienia.

Urzadzenia placu zabaw nalezy dodatkowo zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem ich zaprawg
murarskg i farbg (najlepiej przy pomocy farby malarskiej), poniewaz usuwanie tego typu
zabrudzen naraza urzadzenia na uszkodzenia.

Jak najszybciej po montazu zdjg¢ folie ochronng, gdyz po diuzszym czasie usuniecie jej

moze byc¢ utrudnione zostawi¢ przebarwienia.

6.2. Monta z

Montaz urzadze placu zabaw.

Montaz urzadzen placu zabaw wykonywac¢ zgodnie z instrukcjg dostarczong przez
producenta wyrobu.



1) Roboty w zakresie oczyszczania terenu CPV 45111  213-4

Roboty w zakresie ksztaltowania placow zabaw C PV 45112723-9

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robo6t zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegbétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot obj etych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie robét zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac

zabaw.

1.4. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z SIWZ i
poleceniami Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do prac zwigzanych montazem urzgadzen placu zabaw, nalezy
sprawdzi¢ czy dostarczony towar jest zgodny ze specyfikacjg z zamowienia.

Urzadzenia placu zabaw nalezy dodatkowo zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem ich zaprawg
murarskg i farbg (najlepiej przy pomocy farby malarskiej), poniewaz usuwanie tego typu
zabrudzen naraza urzadzenia na uszkodzenia.

Jak najszybciej po montazu zdjg¢ folie ochronna, gdyz po diuzszym czasie usuniecie jej

moze byc¢ utrudnione zostawi¢ przebarwienia.

1.6. Montaz
Montaz urzadzen placu zabaw wykonywac¢ zgodnie z instrukcjg dostarczong przez

producenta wyrobu (zgodnie z kartami technicznymi urzadzen).



1.7. Sprzet
Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw moga byc¢

wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
1.8. Wykonanie robot

1.8.1. Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac  zabaw.
1. Wykoszenie terenu, gdzie wystepuje darn.
2. Usuniecie kamieni i innych materiatow.

3. Wyréwnanie nieréwnosci w podtozu materiatlem rodzimym.

1.8.2. Wykonanie nawierzchni elastycznych placu zab  aw.

1. Korytowanie podtoza na konieczng gtebokos$¢.

2. Profilowanie i zageszczenie podtoza.

3. Wykonanie podsypki piaskowej gr. 15 cm.

4. Wykonanie dolnej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego frakcji 4 - 30 mm gr. 10 cm.
5. Wykonanie gornej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego frakcji 0-05 - 5 mm gr. 5 cm.
6. Wykonanie nawierzchni elastycznej w kolorach zgodnie z projektem (po zamocowaniu

wszystkich elementéw statych wyposazenia placu zabaw).

1.8.3 Wykonanie nawierzchni trawiastych placu zabaw

1. Usuniecie kamieni, Smieci korzeni w miejscu projektowanego trawnika.
2. Odchwaszczenie powierzchni.

3. Przygotowanie podtoza pod sianie lub rozktadanie trawy.

4. Sianie lub rozktadanie trawy.

1.9. Kontrola jako $ci robot.
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem

zastosowanych materiatéw i doktadnosci wykonania.

1.10. Obmiar robot
Jednostkami obmiaru sa:
Wykonanie Powierzchni zgodnie z projektem:
* Powierzchnie Elastyczne:
- Kolor pomaranczowy — nawierzchnia bezpieczna: 159,35 m?
- Kolor niebieski — nawierzchnia komunikacyjna: 23,0 m?



« Powierzchnie Trawiaste: 57,65 m>.

1.11. Odbidr robot
Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot

zgodnie z umowa.

1.12. Podstawa ptatno $ci

Roboty rozliczane ryczattowo.



2) Monta z i wznoszenie gotowych konstrukciji - CPV 45223800-4
Wznoszenie ogrodze n — CPV 45342000-6

2.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania szczegétowe
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych

konstrukcji oraz z wznoszeniem ogrodzen.

2.2. Zakres stosowania ST
Szczegbétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 2.3.

2.3. Zakres robot obj etych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie robot zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji oraz

Z wznoszeniem ogrodzen.

2.4 Monta z matej architektury

2.4.1. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

2.4.2. Ogo6lne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z SIWZ i

poleceniami Zamawiajgcego .

2.4.3. Mata architektura

1. Lawki — wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony .

2. Urzadzenia zabawowe — wyroby gotowe, fabrycznie wykonczone.
3. Kosze na smieci - wyroby gotowe, fabrycznie wykonczone.

4. Tablica informacyjna - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony.

5. Ogrodzenie — metalowy ptotek wys.1,0 m.



2.5. Sprzet

Roboty zwigzane z ksztaltowaniem placow zabaw oraz montazem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu
sprzetu.

2.6. Transport
Materialy na budowe placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami
transportu, zeby unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i

ruchu drogowego.

2.7. Zamontowanie elementoéw matej architektury
Montaz — wykopanie dotkbw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplantowanie
nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta (zgodnie z zatgczonymi

kartami technicznymi urzadzen).

2.8. Kontrola jako $ci robét
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z umowg pod wzgledem

zastosowanych materiatéw i doktadnosci wykonania.

2.9. Obmiar robdét.
Jednostkami obmiaru sa:
* Elementy malej architektury — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzadzen.

« Ogrodzenie — za 1 m? ogrodzenia panelowego

2.10. Odbiér robot
Odbioru rob6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robét
Zz SIWZ i umowa.

2.11. Podstawa ptatno sci

Roboty rozliczane ryczattowo.

2.12. Normy | przepisy zwi gzane

1. Instrukcja montazu elementéw placu zabaw
2. Karty techniczne instalowanych urzadzen
3. Atesty zgodnosci, certyfikaty



3) NAWIERZCHNIA BEZPIECZNA - CPV 45236220-8

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t podczas realizacji placu Zabaw w ramach programu ,Radosnha Szkota” dla
Szkoty Podstawowej w Urlach.

1.2. Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy |

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z

wykonaniem nawierzchni.

1.4. Okre slenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definiciami podanymi w ST ,Wymagania ogoélne" 1.5. Ogo6lne wymagania

dotyczace robot Ogéline wymagania dotyczace robét podano w ST ,Wymagania ogoélne"
2.MATERIALY

2.1.0g06lne wymagania dotycz gce materiatdw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w

ST 0.00 ,Wymagania ogélne"

2.2.0pis wia sciwo $ci nawierzchni.

Nawierzchnia rekreacyjna, poliuretanowo-gumowa standardowo wystepujgca w elementach
o wymiarach 500x500mm. Nawierzchnia musi by¢ wodoprzepuszczalna, skladac¢ sie z
jednolitej mieszaniny granulatu gumowego SBR oraz kleju poliuretanowego. Opcjonalnie
ptytka moze by¢ pokryta warstwg kolorowego granulatu EPDM. Wierzchnia czes$¢ plytki
powinna by¢ gtadka, po obwodzie sfrezowana. Lgczenie elementow nawierzchni nastepuje
dzieki wykorzystaniu okragtych, karbowanych kotkdw montazowych o dtugosci nie mniejszej
niz 9,5cm. Osiem kotkdw montazowych jest umieszczanych w dwéch krawedziach kazdego
elementu nawierzchni. Zaleca sie uktadanie pilytek w ,cegietke” tj. jeden rzad wzgledem
drugiego przesuniety o pot ptytki.

Podziat na warstwy:



Elastyczna nawierzchnia, o grubosci zapewniajacej bezpieczny upadek z wysokosci 1,5 m.
Nawierzchnie obramowane bedg obrzezem betonowym 5 x 25 x 100 cm.

Nawierzchnia utozona w spadku 1%.

Dopuszcza sie zastosowanie innych rodzajow nawierzchni bezpiecznej np. nawierzchni
wylewanej o parametrach kohcowych zgodnych z zakladanymi w projekcie, potwierdzonymi

odpowiednimi atestami i certyfikatami.

2.3. Wymagane dokumenty dotycz gce nawierzchni

1. Certyfikat badania na zgodnos¢ z normg PN-EN 1176 — 2009 lub na zgodnos$¢ z normg
PN-EN 1177 - 2009

2. Atest Higieniczny PZH dla oferowanej nawierzchni.

3. Autoryzacja producenta nawierzchni wystawiona dla wykonawcy na realizowang
inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na tg
nawierzchnie.

4. Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.
Projektowana nawierzchnia bezpieczna na plac zabaw odporna na mréz i wysokie
temperatury , przepuszczalna wode i paroprzepuszczalna.

KOLORYSTYKA NAWIERZCHNI:

- Nawierzchnia bezpieczna: kolor pomaranczowy RAL 2011

- Strefa komunikacyjna: Sciezki kolor niebieski RAL 5003

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz ace sprz etu:

Ogodlne warunki dotyczace sprzetu podano w ST 0.00 ,Wymagania ogolne”
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu:

Ogodlne warunki dotyczgce transportu podano w ST 0.00 ,Wymagania ogdlne”
5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0Ine warunki wykonania Rob6t

Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST,Wymagania ogoélne”



5.2. Sposob ukfadania nawierzchni

Gotowe piyty sg uktadane recznie w sposob przemienny na stabilnej podbudowie w
.Szachownice” lub ,cegietke”. Trwale tgczenie elementéw nawierzchni nastepuje dzieki
wykorzystaniu specjalnie karbowanych kotkbw montazowych. Osiem kotkéw montazowych
jest umieszczanych w dwéch krawedziach kazdego elementu nawierzchni. Kazdy element
trwale tgczy ze sobg cztery kolejne elementy. Plytki mozna przykleja¢ do podtoza lub taczy¢
ze sobg systemowym klejem. Do wykonczenia powierzchni uzyc nalezy betonowych obrzezy
prefabrykowanych.

5.3. Warunki niezb edne do prawidtowej instalacji nawierzchni

Prace powinny by¢ wykonywane przez caty czas instalacji w temperaturze powyzej +7 st.C
oraz przy braku opadow atmosferycznych. W przypadku koniecznosci klejenia nawierzchni
nalezy zwréci¢ uwage aby podczas wykonywania prac bezwzglednie przestrzega¢ aby
wilgotnos¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura podioza powinna byc

wyzsza o co najmniej 3st.C od panujgcej w danym miejscu temperatury punktu rosy.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania dotycz gce zasady jako $ci robét: Ogolne warunki dotycz  ace

zasady jako $ci rob6t podano w ST 0.00 ,Wymagania ogdlne”
7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne wymagania dotycz gce obmiaru robot: Ogolne warunki dotycz  gce
obmiaru rob6t podano w ST 0.00 ,Wymagania ogélne”

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady dotycz agce zasady odbioru robét: Ogolne zasady dotycz  ace
zasady odbioru rob6t podano w ST 0.00 ,Wymaganiaog  6lne”

8.2. SposOb przeprowadzenia odbioru nawierzchni
1. Nawierzchnia powinna posiada¢ wymagang grubos¢ celem zapewnienia
bezpieczenstwa upadkow z zgdanej wysokosci.
2. Plytki elastyczne powinny posiadac jednorodng fakture zewnetrzna.
3. Tolerancja produkcyjna grubosci nawierzchni wynosi +/- 3 mm.
4. Szczeliny pomiedzy ptytkami nie powinny by¢ wieksze niz ok. 5Smm.
5

. R6éwnos¢ nawierzchni powinna miesci¢ sie w przedziale +/- 5 mm na tacie 2m.



9. PODSTAWA PLATNO SCI

Roboty rozliczane ryczattowo.

10. NORMY | DOKUMENTY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 z 2002 r.,
poz. 690).

2. Badania na zgodnos¢ z normg PN-EN 1176 — 2009 , PN-EN 1177 - 2009

3. Instrukcje producentéw

4. Certyfikat JAAF



